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AV, = 0.002924 Aa [m/s] (cPerigee)

AV,, = 32.65 AM/N|[m/s](.Perigee) N :the number of revolution
AV, = 1692.5 Ae 'm/s] (sPerigee & Apogee)

AV, =1829.2 Aw 'm/s] (of =+145[deq])

AV; = 1946.2 Al ‘m/s] (of =+145[deq])

AV, = 307.7 AQ [m/s] (<Apogee)

100[km]
4lm/s] AV
2 2[m/s]

2002 SCOPE



SCOPE

EGPS

strategy

2002 SCOPE



Tail Geometory and Direct Aseent Oroit

Summer

Direct Ascent

2002 SCOPE



Ecliptic Plane

B m Y2l (SER)

SCOPE

2002



Example

Longitude(degree:EC)

350

300

Apogee V+

Q=345degree, Ra=14000km

A;ﬁgee Longitude

2002

SCOPE

Date from Launch [day]

oo

4
=

Latitude(degree;EC)

=



Launch Time [JST@Summer]

Target: Summer Tai

Box

FHTIERN A S,

T 5 LR, Rl s s E
&9 %, TOMTE 11 BHTH EIFfE e
MR NS H > TRENGHS 7 b O

5000, 6000f 7000f 8000f 9000| 10000f 11000| 12000 13000 14000 15000 ___,...——’rTUU’d 18000] 19000) 20000
12h_|58(=28) [B0(=28) [~—(—=) [——(=—) | —~(——) |~ |~ |-~ | =) |~ =) [T =) | =) | =) | =) | =)
13h_|——) [~ [ =) [ [ [ [ [ [ = 2 )

14h_|—=) [ [~ [~ [~ [ =) [ =)

15h_|—(—) [ [~ [~ [~ [ =) [ =)

16h_|——) [ ([ [ == ===

17h |44( 28) |61( 28) |80( 28) |-—(——) [-—(——) [—(=—) |-—=(—)

18h_[99(-24) [~ [~ | -~—) [ =) [ ~—) [ =)

19h_[99(=29) [—~(-—) [-<(—) |- [ =) =) |-

20h |38(-24)|52(-24) [68(-24) |86(-24) |—(—-) |—(—-) [-—(—)

21h ]38(-30) |52(-30) [68(-30) [86(-30) |—(—-) |-—(—-) |H PE;

22h |-~ [ [ | =) |-~ [

() )
I N

% Tail Box ¥l & TOFMHELL

T T

JEFTRDIRd A,

Tail Box FIpffo, W%

FR I & i

23h_|—(—) |~ | [~ [ ) [~ [~ [ =) [ ) [ ) [ [T A e eI )
Oh_[85(26) |[——(=—) |—(=—) |~ | =) |-~ | () |-~ | === | =) | =) [ H ) [ ) [ =) [ =) [ =)
ih_| ) [~ [~ ) [ =) [ [ [ [ =) [ [ =) [ ) [ =) [ [ [ =)
2h _[24( 25) |33( 25) |43( 25) [55( 25) [67( 25) [80( 25) |94( 25) |——~(~—) |-—(~—) [~~(—) [-~(-—) |-~(-—) |-~ [--(-—) [-—) [--(—)
3h_[79(-26) [—(=—) [-=(—) [-~(-=) |-~ |-t [ =) [ =) [ =) [ =) =) [ [~ [~ ) [ =) [ =)
ah | [ [ [~ [ [ [ [ =) [ =) =) =) [ =) [~ ) [ ) [ =)
5h_|17C-27) [24(-27) [31(=27) [39(-27) [46(=27) [56(-27) [68(-27) [7827) [90(-27) [—(——) [-—(—) |-—(——) | —(——) | —-—) | =) | =)
6h_|———) [ (=) [ (=) [~ |-~ |~ | =) [ =) | =) [ =) [ (=) [ [~ [ ) [ =) [ =)
Th_|==) [ =) [~ [0 [ [ =) [ =) [~ [ =) [ =) [ =) [~ [ =) [ ) [ [ =)
8h_[65( 30) [90( 30) [~—(—==) [~~(-=) |-—(=—) |- [==) | == | =) [ =) [~ [ ~~=) [ =) [ =) [ =) [ =)

9h |65( 24) [90( 24) |——{(-—) |=—(=—) |=(—=) |=—~{=—) |—~(~—)

10h |—(—) : LLL20)

11h J—=(—) 11(23) [13( 23)

2002

SCOPE

15( 23) [18( 28 120( 23)Yo2( 23) 250 23) |27( 23) |

10



Orsital Sequenes

Direct Ascent Perige Up AV
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AR #THEF:M-V-5045vHEY
B3-BO#/i& : 3400kg, 150km X (—1554)km
FDER % A B)3E : 150km X 14000km|[=1623kp

(KM-VX Wpropellant=1600kg,Isp=300sec,beta=0.92 # F 10kg)

HEKLER 2 (Isp=290~300sec)

(1) Perigee Up AV(150—600km) AV=90m/sec, 50kg
(2) Apogee Up AV(14000km—30Re) AV=2000m/sec, 573ke 1000kg>
(

3) Perigee Up AV(—3Re) & BEEE AV=275m/sec, 93kg
(4) 204 MEERBT-Y"Y/Formation/AOCS AV=250m/sec, T8kg
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INAZR 164kg(DFHHEY)

2R HELERBEHE T0kg

2;BEAEL 794kg

SI 100kg INGT 1128kg
INAF% 50kg(DASHHH )
DHU/DR/MGA 10kg

1RHEE R 10kg(PLANET-AHHL)
1R 1 Okg Formation#f$5/A0CS/$% 3

SI  20kg /INET 100kg X 444

#4251 1528kg (1623kgl=xFL95kgT—o)

2002 SCOPE

13



300

1
1
1
1
1
1
1
1
=
1
1
1
1
1
1
1
1
L
]
1
1
1
1
1
1
1
1
r
1
1
1
1
1
1
1
1
L
1
1
1
1
1
1
1
1
1
r
1
1
1
1
1
1
1
1

R

360

300

e mm e m e e e m e = =

105

100 -

|
n
(2]

Il
o
[}

[Bap] ajbue

|
n
©

80+

75

L T e TG L O e O et o o e 8 o T O e S e T S it

SCOPE

2002

14



angle [deg]

120

110+

100 -

©
o
T

80~

70r

60

170 190

2002 SCOPE

15



	GEOTAIL-II
	遠地点付近で正四面体を構成する軌道
	遠地点付近でXi,Yi,Zi方向に基線を張る軌道4
	遠地点付近でXi,Yi,Zi方向に基線を張る軌道5
	軌道要素の制御3
	編隊飛行に関わる今後の課題
	
	
	
	
	
	
	
	相似な幾何形状を維持する軌道（楕円軌道）2
	遠地点付近で直交する3基線を張る軌道4

